FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior  |Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea Inginerie Industriald, Robotica si Managementul Productiei
1.3 Departamentul Ingineria Fabricatiei

1.4 Domeniul de studii Inginerie Industriala

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea Tehnologia Constructiilor de Masini

1.7 Forma de invatamant IF —nvatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei 26

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Mecanica Il

Sef lucrdri Dr. Mat. Florina Maria SERDEAN —

2.2 Titularul d i j
Itularul de curs Florina.Rusu@omt.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar / | Sef lucrdri Dr. Mat. Florina Maria SERDEAN —

laborator / proiect Florina.Rusu@omt.utcluj.ro
2.4 Anul de studiu I | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare E
. . . .. .|Categoriaformativa DD
2.7 Regimul disciplinei - -
Optionalitate DI
3. Timpul total estimate
3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33 33
C wo A s 4 2 . 1 1 ) 0
saptamana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe 56 din 3.5 )8 3.§ 14 3.6 14 3..6 0
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 17
(b) Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platforme electronice de specialitate si pe 10
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
(d) Tutoriat 0
(e) Examinari 3
(f) Alte activitati: 0
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 44
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 100
3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului / |Prezenta la laborator este obligatorie
proiectului




6. Competentele specifice acumulate

Sa cunoasca: -Notiuni privind dinamica miscarii absolute si relative a punctului material -
Notiuni si teoreme fundamentale in dinamica sistemelor materiale -Notiuni de mecanica

[ )

= 5 o, v o . . . . . e . ope 3 .

S g analitica. Dupa parcurgerea disciplinei Mecanica Il studentii vor fi capabili: 1) Sa aplice
= . . e . . . .o . . oy . 3 ope

g ¢ | teoremele generale ale dinamicii si principiile mecanicii analitice; 2) Sa utilizeze

g S | calculatorul pentru prelucrarea datelor privind dinamica sistemelor mecanice; 3) Sa

O o

analizeze datele si sa interpreteze rezultatele. 4) Sa sintetizeze dinamica sistemelor
mecanice.

Formare continua si utilizarea eficienta a surselor informationale si a resurselor de
comunicare (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri
on-line etc.).

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Tnsusirea principiilor si teoremelor generale care guverneazd

7.1 Obiectivul general al disciplinei . . .
miscarea sistemelor mecanice.

Aplicarea teoremelor generale ale dinamicii si principiile mecanicii
7.2 Obiectivele specifice analitice Tn rezolvarea unor probleme concrete.

8. Continuturi

8.1 Curs Nr. Metode de Observatii
ore predare

1. Notiuni si teoreme fundamentale in dinamica punctului
material. Impuls pentru un punct material si pentru un
sistem discret de puncte materiale. Teorema impulsului
pentru un punct material.

2. Teorema miscarii centrului maselor (teorema impulsului
pentru un sistem discret de puncte materiale). Momentul
cinetic pentru punct material si pentru un sistem discret 2
de puncte materiale. Teorema lui Kénig pentru momentul
cinetic.

3. Teorema momentului cinetic pentru punct material.
Miscarea centrala. Determinarea ecuatiei lui Binet.
Teorema momentului cinetic pentru un sistem discret de 2
puncte materiale. Teorema momentului cinetic in raport Expunere,
cu centrul maselor. discutii,

4. Lucru mecanic elementar. Lucru mecanic finit. Lucrul prezentare
mecanic al fortelor interioare. Energia cinetica pentru exemple si
punct material si sistem discret de puncte materiale. 2 aplicatii
Teorema energiei cinetice pentru p.m. si pentru sistem
discret de puncte materiale.

5. Dinamica miscarii relative a punctului material.
Elemente de cinematica relativa a punctului
material. Legea de compunere a vitezelor. Legea de 2
compunere a acceleratiilor (Teorema lui Coriolis). Ecuatia
fundamentala in dinamica miscarii relative.

6. Momente de inertie mecanice. Expresii de definitie.
Variatia momentelor de inertie mecanice in raport cu axe 2
paralele (Teorema lui Steiner).

n procesul de
predare se vor
folosi laptopul,
tableta grafica
si prezentarile
multimedia.




7. Variatia momentelor de inertie mecanice in raport cu
axe concurente. Tensorul inertial.

8. Dinamica rigidului. Prezentarea cinematicii, geometriei
maselor si a fortelor necesare dinamicii generale. Notiuni

si teoreme fundamentale. Impuls pentru un rigid. 2
Teorema miscarii centrului maselor pentru un rigid.

9. Momentul cinetic pentru un corp rigid. Teorema
momentului cinetic pentru cu rigid. Lucrul mecanic al 2
fortelor ce actioneaza asupra unui rigid.

10. Puterea mecanica. Randamentul mecanic. Energia
cinetica. Teorema lui Kénig pentru energia cinetica. 2
Teorema energiei cinetice.

11. Dinamica rigidului cu axa fixa. Studiul cinematic si

studiul dinamic. 2
12. Dinamica rigidului cu axa fixa. Echilibrarea rotoarelor.
Dinamica rigidului cu punct fix. Studiu cinematic si studiul 2
dinamic.
13. Mecanica analitica. Forta de inertie. Torsorul fortelor
. . L . 2
de inertie. Principiul lui D’Alembert.
14. Legaturi si deplasari Tn mecanica analitica. Principiul lui
D’Alembert — Lagrange. Ecuatii Lagrange de speta intai. 2
Ecuatii Lagrange de speta a doua.
Bibliografie
1. Balan, St., Probleme de Mecanica, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1977.
2. Ispas, V., s.a., Mecanica, Editura Dacia, Cluj-Napoca, 1998.
3. Negrean, |., Mecanica — Teorie si aplicatii, UT Press, 2012, ISBN 978-973-662-523-7, 476p.
4. Ripianu, A., Mecanica solidului rigid, Editura Tehnica, Bucuresti, 1973.
5. Ripianu, A., Popescu, P., Balan, B., Mecanica tehnica, Edit. Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1982.
6. Ripianu, A., s.a., Culegere de Probleme de Mecanica - Dinamica, Cluj-Napoca, 1986.
7. Sarian, M., s.a., Probleme de mecanica, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1983.
8. Stoenescu, Al., Ripianu, A., Culegere de probleme de mecanica, Editura Didactica si Pedagogica,

Bucuresti, 1965.

9. Valcovici, V., Balan, St., Voinea, R., Mecanica teoretica, Editura Tehnica, Bucuresti, 1968.

10. Voinea, R., Voiculescu, D., Simion, P., Introducere in mecanica solidului cu aplicatii in inginerie, Ed.
Academiei, Bucuresti, 1989

. Nr. Metode de ..
8.2 Seminar Observatii
ore predare
1. Notiuni si teoreme fundamentale in dinamica ) R
sistemelor mecanice In procesul de
2. Dinamica punctului material liber si supus legéturilor 2 E?<pun'<.ere, predére sevor
3. Dinamica miscarii relative a punctului material 2 discutii, f(_)IOS' laptopul
- . - T . — prezentare si tableta
4. Dinamica rigidului cu axa fixa. Dinamica rigidului in . .
. “ 2 exemple si grafica,
miscare plan-paralela L .
- — - - aplicatii precum si
5. Dinamica rigidului cu un punct fix 2 .
——— I prezentari
6. Principiul lui D’Alembert. 2 multimedia.
7. Principiul lucrului mecanic virtual. Ecuatiile lui Lagrange. 2

Bibliografie

1. Negrean, |., Mecanica — Teorie si aplicatii, UT Press, 2012, ISBN 978-973-662-523-7, 476p.

2. Ripianu, A., Popescu, P., Plitea, N., Ursu, N., Balan B, Marcu, V., Ispas, V., Popa, L., Arghir, M., Sagyebo,
3. Bratu, P.P., Mecanica Teoretica- Editura IMPULS-Bucuresti-2006.




8.3 Laborator Nr. Metode de Observatii

ore predare
1. Determinarea acceleratiei gravitationale prin metoda 5
pendulului simplu
2. Punerea in evidenta a efectului mecanic al fortei 5 n procesul de
inertiale Coriolis Expunere, predare se vor
3. Determinarea analitica a momentelor de inertie ) discutii, folosi laptopul
mecanice axiale si polare prezentare si tableta
4. Determinarea experimentala a momentelor de inertie ) exemple si grafica,
mecanice axiale prin metoda pendulului fizic aplicatii, metode | precumsi
5. Determinarea experimentala a momentelor de inertie 5 experimentale metode
mecanice la corpuri in miscare de rotatie experimentale.
6. Determinarea coeficientului de frecare dinamic 2
7. Predarea dosarelor si verificari. 2
Bibliografie

1. L., Mugur, G., Mecanica. Lucrari de laborator. Indrumator, Cluj-Napoca, Atel. de multiplicare al Instit.
Politehnic, Cluj-Napoca, 1984

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

¢ Se realizeaza prin discutii periodice programate de facultate cu reprezentanti ai angajatorilor

10. Evaluare

. . _— 10.3 Pondere
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | . .y
din nota finala

10.4 Curs Examen cu subiecte de teorie si Examen scris, pe durata a 80%

probleme. doua ore ?
. Lucrarile de laborator se apreciaza si - <

10.5 Seminar/Laborator N . P . Sv Se apreciaza cu nota 0

/Proiect se noteaza daca sunt corecte si daca cuprins3 intre 1 si 10 20%
sunt predate la termenele stabilite.

10.6 Standard minim de performanta
Rezolvarea satisfacatoare a problemelor si raspunsuri corecte la intrebarile de teorie. Pentru promovarea
examenului, fiecare student trebuie sa obtina minim nota 5

Data completarii: = Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
01.09.2021 Curs S.L. dr. mat. Florina SERDEAN gmga,-

. ae )
Aplicatii S.L. dr. mat. Florina SERDEAN gmgﬂ._
Y




Data avizarii in Consiliul Departamentului IF Director Departament
Conf.dr.ing. Adrian TRIF
02.09.2021

Data aprobarii in Consiliul Facultatii IRMP Decan
Prof.dr.ing. Corina BIRLEANU
20.09.2021




