1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Ingineriei Industriala, Robotica si Managementul Productiei

1.3 Departamentul

Ingineria Proiectarii si Robotica

1.4 Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Robotica/ inginer

1.7 Forma de invatamant

IF — invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

29

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Mecanisme si Organe de Masini |

2.2 Titularul de curs

Prof.dr.ing. Pustan Marius — Marius.Pustan@omt.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

Prof.dr.ing. Pustan Marius — Marius.Pustan@omt.utcluj.ro
S.L.dr.ing. Horea Crisan — Horea.Crisan@omt.utcluj.ro
S.L.dr.ing. Crdciun Stefan — Stefan. CRACIUN @omt.utcluj.ro

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

2.4 Anul de studiu ] | 2.5 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de evaluare E
. . . ,. .|Categoria formativa DD
2.7 Regimul disciplinei - -
Optionalitate DI
3. Timpul total estimate
3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33 3.3
« oxo A x 7 3 . 0 2 . 2
saptamana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe 125 din 35 42 3.§ 0 3.6 )8 3..6 )8
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 8
(b) Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 0
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
(d) Tutoriat 0
(e) Examinari 5
(f) Alte activitati: 0
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 27
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 125
3.10 Numarul de credite 5

4.1 de curriculum

Promovarea disciplinelor: Geometrie descriptiva si Desen tehnic, Studiul
materialelor, Programarea si utilizarea calculatorului, Mecanica, Rezistenta
materialelor, Tolerante si control dimensional

4.2 de competente

Utilizarea cunostintelor, principiilor si metodelor din domeniul stiintelor de
baza de domeniu ale inginerie mecanice precum si asocierea lor cu
tehnicile de desenare
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5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului |Proiector multi-media, tabla, computer+tableta grafica

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /
proiectului

Echipamentele necesare aflate in dotarea laboratorului de Organe de
Masini si Tribologie, Laboratorul de Transmisii Mecanice

6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale

Cursul de Organe de Masini si Mecanisme are un rol deosebit de important in pregatirea
studentilor ca si viitori ingineri.

In cadrul activitdtilor cu studentii (cursuri, lucrari de laborator, ore de proiect) acestia fac
cunostiinta cu elementele componente ale organelor de masini sub aspectul calcului, constructiei
si proiectarii acestora, cu continutul si etapele necesare realizarii unui proiect.

Proiectarea produselor sau a proceselor tehnologice noi constituie o activitate fascinanta realizata
pe baza unor cunostiinte temeinice si moderne, cunostiinte dobandite de catre studenti si prin
intermediul acestui curs.

Dupa parcurgerea disciplinei studentii vor fi capabili:

Sa cunoasca elementele componente ale masinilor (organe de masini generale) din punctul de
vedere al constructiei, calculului si proiectarii,

Sa cunoasca principiile fundamentale de proiectare in constructia de masini, Sa inteleaga rolul
functional al organelor de masini, modul de transmmitere al sarcinilor si a miscarii, respectiv
principiile de calcul ale acestora, sa evalueze corect incarcarea organelor de masini si factorii de
influenta,

Sa sintetizeze conditiile necesare proiectarii optimale a organelor de masini

Sa stie sa utilizeze documentatia tehnica necesara proiectarii transmisiilor mecanice

Sa stie sa utilizeze softurile necesare in proiectare (MathCAD, SOLIDWORKS, COSMOS etc.).

Sa stie sa reproiecteze elementele unei transmisii mecanice existente — prin relevare.

Sa stie a analizeze influenta conditiilor de functionare asupra dimensionarii si verificarii organelor
de masini si a transmisiilor mecanice studiate.

Sa stie sa interpreteze rezultatele incercarilor experimentale ale organelor de masini si
transmisiilor mecanice studiate

Competente
transversale

Aplicarea valorilor si eticii profesiei de inginer si responsabilitatea executdrii atributiilor
profesionale sub o autonomie limitata si asistenta calificata.

Promovarea rationamentul logic, convergente si divergente, aplicabilitatea practica si decizii de
evaluare si autoevaluare

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Principiile de proiectare mecanica. Proiectare, fabricarea si

7.1 Obiectivul general al disciplinei | ansamblarea elementelor de baza ale masinii (organelor de

masina)

7.2 Obiectivele specifice

Sa cunoasca elementele componente ale masinilor (organe de
masini generale) din punctul de vedere al constructiei, calculului si
proiectarii

Sa cunoasca principiile fundamentale de proiectare in constructia de
masini

Sa finteleaga rolul functional al organelor de masini, modul de
transmmitere al sarcinilor si a miscarii, respectiv principiile de calcul
ale acestora




influenta

Sa evalueze corect incarcarea organelor de masini si factorii de

8. Continuturi

Calculul angrenajelor cilindrice cu dinti drepti pe baza
solicitarii de incovoiere.

8.1 Curs Nr. Metode de Observatii
ore predare

1. Introducere in teoria mecanismelor. Structura si

clasificarea mecanismelor. Grade de libertate a solidului 3

rigid, constrangeri cinematice. Cuple cinematice.

Clasificarea cuplelor cinematice. Lanturi cinematice.

2. Mecanisme plane si spatiale. Mobilitatea mecanismelor.

Familii de mecanisme. Mecanismul inlocuiror. Grupele 3

ASSUR.

3. Analiza cinematica a mecanismelor plane. Sinteza

mecanismelor plane. Calculul analitic al vitezelor si

acceleratiilor prin functii de transfer.Determinarea grafo- 3

analitica a caracteristicilor cinematice ale cuplelor si

elementelor unui mecanism. Tn procesul de

4. Analiza cinematica a mecanismului cu surub. Studiul predare se vor

mecanismului cu miscare intermitentd (mecanismul cruce 3 folosi metode

de Malta). Analiza cinematicd a mecanismelor spatiale. clasice de predare

Transmisia cardanica. prin expunere

5. Cinetostatica mecanismelor plane. Forte Tn mecanisme. orala (expunere la

Determinarea reactiunilor in cuple cinematice si 3 tabl3d) combinate .

mecanisme. Echilibrarea dinamica a mecanismelor si cu prezentari Studentii

masinilor. multimedia sunt

6. Organe de masini. Clasificarea organelor de masini. precum si, daca |r1curaj?';|

Asamblari filetate - Filete. Elemente geometrice ale 3 este cazul, fa punva.

filetelor. Clasificari. Simbolizare. Forte, momente in przentare on-line intrebari,

asamblarile filetate. prin computer si cursul se

7. Eforturi suplimentare in asamblarile filetate. Transmisii tabletd grafica. f:lesfaso?ra

cu suruburi diferentiale. Asigurarea asamblarilor filetate 3 Dupa caz, se Interactv

8. Asamblari demontabile: Pene si caneluri. Stifturi 3 foloseste si

9. Asamblari demontabile: Bolturi, Asamblari prin presare 3 metoda de predare

(Seraje). on-line utilizand

10. Asamblari demontabile: Bratara elastics. Profile 3 platforma MS

poligonale. TEAMS

11. Arcuri. Elemente de baza. Arcuri elicoidale. Arcuri 3

lamelare. Arcuri bara de torsiune.

12. Angrenaije. Clasificare. Legea fundamental a angrenarii.

lesirea din uz a angrenajelor. Materiale utilizate la 3

constructia rotilor dintate.

13. Angrenaje cilindrice cu dinti drepti. Continuitatea 3

miscarii. Deplasari de profil. Raport de transmitere.

14. Angrenaje cilindrice cu dinti drepti. Fortele in

angrenajele cilindrice cu dinti drepti. Calculul angrenajelor

cilindrice cu dinti drepti pe baza presiunii de contact. 3

Bibliografie

1. Chisiu, Al. s.a. (1981) - Organe de masini. Bucuresti, E.D.P., 1981




2. Antal A, Birleanu C. (2000) - Mecanisme si Organe de Masini. Editura Todesco, Cluj-Napoca, 2000,
ISBN 973 — 99659 -6 - 2,

3. Sucalg, F., Birleanu, C., Tataru, O. (2000) - Mechanical Systems Engineering. Ingineria Sistemelor
Mecanice. Vol. |, Cluj-Napoca, Editura RISOPRINT, ISBN 973-656-181-X, 2002

4. Sucala F., Antal A., Belcin O., Birleanu C., Bojan S. s.a. (2008) — Organe de Masini, Mecanisme si
Tribologie, Studii de caz, ed. Todesco Cluj-Napoca, 2008, ISBN- 978-973-7695-65-9,

5. Sucala F., Bojan St. (2005) - Mecanisme si organe de masini. Vol. |, Cluj-Napoca, Editura RISOPRINT,
2005, ISBN 973-656-866-0

6. Belcin 0., Birleanu C., Pustan M. (2011) — Organe de Masini, Elemente constructive in proiectare, Cluj-
Napoca, 2011, Ed. Risoprint Cluj-Napoca, ISBN 978-973-53-0684-7

7. Hamrock Bernard, s.a (2005) — Fundamentals of Machine Elements, McGraw — Hill Education,
8. Mott Robert (2004) — Machine Elements in Mechanical Design, Pearson, Prentice Hall
9. Shigley E., Mischke C. (1989) — Mechanical Engineering Design, McGraw — Hill Education

10. Pustan, M., Belcin, O., Birleanu, C. (2013) — ORGANE DE MASINI - Asamblari demontabile, Osii si
arbori drepti, Arcuri metalice, Ed. UTPRESS, Cluj-Napoca, ISBN 978-973-662-821-4.

11. Spotts M.F., Shoup T.E., Hornberger L.E (2003) — Design of Machine Elements, Pearson, New Jersey

12. Uicker J., Gordon R., Shigley J. (2011) — Theory of Machines and Mechanisms, Oxford University
Press, 2011

13. Handra Luca V., Stoica A. (1982) — Intoducere in teoria mecanismelor, Ed. Dacia, Cluj-Napoca, 1982
14. Belcin, O., Turcu, 1., Pustan, M., (2004) ORGANE DE MASINI. ASAMBLARI DEMONTABILE — Probleme
rezolvate, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca, ISBN 973-656-552-1

15. Belcin, O., Pustan, M., Turcu, ., (2005) ORGANE DE MASINI. OSII S| ARBORI DREPTI — Probleme
rezolvate, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca, ISBN 973-656-971-3

16. Belcin, O., Pustan, M. (2008) ORGANE DE MASINI. RULMENTI. ANGRENAJE —Probleme rezolvate. Ed.
Risoprint, Cluj-Napoca, ISBN 978-973-751-871-2

8.2 Seminar / laborator / proiect Nr. Metode de Observatii
ore predare

Laborator:
1. Prezentarea laboratorului de Organe de masini. Norme )
de protectia muncii. Cuple cinematice.
2. Studiul structural al mecanismelor plane. 2 .

— - - Pregatirea de catre
3. Anéllza cmematlc.a a mecanismelor plane. Pa baza ) studenti a lucrarii
functilor de transmitere. de laborator .
4. Determinarea coeficientului de frecare la asamblarile ) Desfasurarea
filetate practica a lucrarii, .
5. Randamentul transmisiilor prin suruburi. Randamentul 5 prelucrarea i StUd?nt“
suruburilor cu bile. interpretarea Yor fi .
6. Asambldri cu pene paralele 2 rezultatelor |n.trebat|
7. Asamblari prin caneluri 2 Verificarea din [ucrare
8. Studiul asamblarilor cu bratara elastica 2 rezultatelor. pgrcursul
9. Studiul asamblarilor cu strangere proprie (Seraje) 2 Dupa caz, se f:l)esfésurérii
10. Restabilirea parametrilor dimensionali la angrenajele 5 foloseste si acestéia
cilindrice cu dinti drepti metoda de predare
11. Restabilirea parametrilor dimensionali la angrenajele 5 on-line utilizand
cilindrice cu dinti inclinati platforma MS
12. Restabilirea parametrilor dimensionali la angrenajele ) TEAMS
conice cu dinti drepti si a angrenajelor melcate
13. Determinarepierderilor prin frecare in lagarele cu rulare | 2
14. Predare lucrari de laborator 2




Proiect:
Tema: Proiectarea unui mecanism cu surub de miscare din
structura unui robor industrial pentru urmatoarele date:
- sarcina maxima de lucru F = N,
- cursa maximd h = mm
Proiectul va cuprinde:
1. Memoriu tehnic
2. Memoriu justificativ de calcul
Desene: de ansamblu (scara 1:1) si de executie pentru
surub si piulita
Etape proiect:
1. Tema de proiect. Bibliografie. Cerinte asupra continutului )
proiectului.
2. Documentare. Prezentarea a doua solutii constructive. 2
Se lucreaza
3. Solicitarile principale ale pieselor. 2 interactiv;
4. Alegerea materialelor principalelor piese componente. 2 activitatea de
5. Predimensionarea surubului de forta. Predimensionarea ) proiect se .
piulitei. Desen de ansamblu preliminar. desfasoara Studentii
6. Dimensionarea extremitatilor surubului de forta. Calculul planificat si POt puung .
. . oy 2 intrebari si
de verificare pentru surubul de forta si pentru piulita. etapele se lucreaza .
7. Dimensionarea mecanismului de actionare. Continuarea atat in cadrul vo'r fi .
. 2 . asistati de
desenului de ansamblu. orelor cat si acasa. cadrul
8. Dimensionarea si verificarea corpului mecanismului Dupa caz, se didactic in
proiectat. Dimensionarea si verificarea celorlalte elemente | 2 foloseste si
. . . . ) elaborarea
ale dispozitivului. Continuarea desenului de ansamblu. metoda de predare iectului
9. Desen de ansamblu 1 vedere (scara 1/1). 2 on-line utilizand protec
10. Continuarea desenului de ansamblu (vederea 2). 2 platforma MS
11. Desen de ansamblu complet (3 vederi, scara 1/1). 2 TEAMS
12. Desene de executie pentru surub si piulita (scara 1/1) 2
13. Predarea proiectului. 2
14. Sustinerea proiectului. 2

Bibliografie

1. Sucala F., Antal A., Belcin O., Birleanu C., Bojan S. s.a. (2008) — Organe de Masini, Mecanisme si
Tribologie, Studii de caz, ed. Todesco Cluj-Napoca, 2008, ISBN- 978-973-7695-65-9

2. Belcin 0., Birleanu C., Pustan M. (2011) — Organe de Masini, Elemente constructive in proiectare, Cluj-
Napoca, 2011, Ed. Risoprint Cluj-Napoca, ISBN 978-973-53-0684-7.

3. Matiesan, D., s.a. (1985) — Elemente de proiectare pentru mecanismele cu surub si piulita. Lito UTC-N,
1985

4. Jula, A., s.a. (2000) — Mecanisme surub-piulita. iTndrumar de proiectare. Ed. Lux Libris, Brasov, 2000

5. Draghici, I., s.a. (1981) - indrumar de proiectare in constructia de masini, vol.l, Ed. Tehnic&, Bucuresti,
1981

6. Belcin O., Birleanu C., Pustan M. (2015) — Organe de Masini, Elemente de proiectare, Cluj-Napoca, 2015,
Ed. Risoprint Cluj-Napoca, ISBN 978-973-53-1487-3.

7. *** - Organe de masini. Culegere de standarde

8. http://catomt.utcluj.ro/publications.html

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului


http://catomt.utcluj.ro/publications.html
http://catomt.utcluj.ro/publications.html

Disciplina Mecanisme si Organe de masini are cu un pronuntat caracter practic si aplicativ, fiind cea mai
importanta disciplina de cultura tehnica generalad. Ea are sarcina de a contribui la formarea viitorului
inginer de profil mecanic ca proiectant, executant si utilizator de masini si mecanisme.

Datele prezentate la curs urmaresc metodica de calcul recomandata si constituie un indreptar util in
abordarea diferitelor probleme practice, respectiv formarea unor deprinderi corecte de proiectare.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criteri

i de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

practice

Examenul consta Tn analiza capacitatii
studentului de a rezolva aplicatii

Examenul consta in
rezolvarea unor
probleme cu metoda
“open book”

Examen
(nota E);
70%E

10.5 Seminar/Laborator

/Proiect
Activitatea

Prezenta este obligatorie pentru
orele de laborator (100%).

n clasa este apreciata

Pentru laborator se
apreciaza activitatea cu
nota cuprinsa intre 1 si 10

Proiectul este insotit de o
proba scrisa si este notat
separat cu nota cuprinsa

intre 15i 10

Lab (nota L);
Proiect (nota
P);

5% L

25% P

10.6 Standard minim de performanta
N =0.7E + 0.05L + 0.25P

Creditele finale pot fi primite numai in cazul in care fiecare dintre componentele lui sunt indeplinite
Examenul se considera promovat numai daca: N>5; E>5; P>5; L>5; T>5

Data

- Titulari
completarii:

Titlu Prenume NUME

Semnatura

09.10.2021
Curs

Prof.dr.ing. Pustan Marius

Aplicatii

Prof.dr.ing. Pustan Marius

S.l. dr.ing. Horea Crisan

S.l. dr.ing. Craciun Stefan

Data avizarii in Consiliul Departamentului ISM

Data aprobarii in Consiliul Facultatii CM

Director Departament ISM
Prof.dr.ing. Tiberiu Antal

Decan
Prof.dr.ing. Corina Birleanu




