1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Ingineriei Industriala, Robotica si Managementul Productiei

1.3 Departamentul

Ingineria Proiectarii si Robotica

1.4 Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Robotica/ inginer

1.7 Forma de invatamant

IF — invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

44.00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Programare in Java

2.2 Titularul de curs

Conf. dr. ing. GHERMAN Bogdan —
bogdan.gherman@mep.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

Conf. dr. ing. GHERMAN Bogdan —
bogdan.gherman@mep.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu 3 | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare C
. . . .. .|Categoria formativa DS
2.7 Regimul disciplinei - -
Optionalitate DI
3. Timpul total estimate
3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33 33
C s A x 3 1 . . 2
saptamana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe din 35 3.6 3.6 3.6
42 14 . . 28
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 10
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
(d) Tutoriat 2
(e) Examinari 6
(f) Alte activitati: 0
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 50
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 92
3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este ca

zul)

5.1. de desfasurare a cursului

N/A

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /

Prezenta la proiect este obligatorie

proiectului
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6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

Dupa parcurgerea disciplinei studentii vor fi capabili sa:
e identifice tipului unei aplicatii Java si conditiile in care aceasta poate fi rulata;
e utilizeze JDeveloper pentru crearea si testarea unei aplicatii Java
e programeze in Java:
O structurat si orientat pe obiect;
O aplicatii ce trateaza exceptii de functionare la nivel de cod;
O aplicatii ce opereaza cu fisiere;
O aplicatii care opereaza cu retele;
O aplicatii ce au la baza arhitectura client-server pentru interactiunea cu robot;i.

Competente
transversale

Aplicarea valorilor si eticii profesiei de inginer si executarea responsabila a unor sarcini
profesionale complexe in conditii de autonomie si independenta profesionald. Promovarea
rationamentului logic, convergent si divergent, a aplicabilitatii practice, a evaluarii si autoevaluarii
in luarea deciziilor. Planificarea propriilor prioritati de munca, intocmirea propriului plan de
actiune.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Dezvoltarea aplicatiilor client-server de comunicare om-robot,

7.1 Obiectivul general al disciplinei | integrarea si utilizarea sistemelor inteligente de interfatare a

robotilor industriali cu mediul de lucru.

1. Planificarea si proiectarea aplicatiilor program in limbaje de
programare obiectuald pentru realizarea aplicatiilor de
comunicare si a interfetelor om-robot; cunoasterea mediilor
de programare obiectuala, a conceptelor, instructiunilor si
arhitecturilor client-server specifice pentru roboti, operarea
cu fisiere; intelegerea si utilizarea conceptelor, paradigmelor
si modelelor viziunii artificiale aplicate in robotica, selectia si
utilizarea sistemelor de viziune artificiala in robotica.

2. Utilizarea mediilor de dezvoltare specifice pentru crearea si
testarea aplicatiilor client-server in comunicarea si
interfatarea cu robotii industriali si a sistemelor robotice in

7.2 Obiectivele specifice general, utilizarea mediilor de procesare a imaginilor in

robotica

3. Aplicarea integrata a unor medii software avansate pentru
dezvoltarea interfetelor inteligente om-robot, inclusiv a
interfetelor bazate pe viziune artificiala

4. Evaluarea critica, cantitativa si calitativa pe baza de metode
de analiza, planificare si selectie a solutiilor de interfatare
inteligenta a operatorilor cu robotii sau a robotilor cu mediul
de lucru

5. Elaborarea de proiecte profesionale si/sau de cercetare
pentru realizarea interfetelor de comunicare om-robot,
robot-robot, robot-mediu de lucru

8. Continuturi

Nr. Metode de

8.1 Curs Observatii

ore predare

1. Concepte de baza Java. Comparatie cu C/C++.

Folosirea de

2. Elemente de limbaj Java.

Videproiector,
resurse

tableta si
tabla

1

1
3. Tipuri de date primitive 1 TIC/blended
4. Operatori si operanzi. Prioritate. 1

learning, discutii.




5. Tipuri de instructiuni. Secventa si decizia.

6. Ciclarea si salturile.

7. Subrutine.

8. Obiecte si clase

9. Programare orientata pe obiect in Java.

10. Tablouri.

11. Exceptii.

12. Fluxuri de intrare/iesire pentru consola si fisiere/

13. Flxuri de intrare/iesire in retea.

14. Sisteme client-server pentru roboti.
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Bibliografie

- O IO

Stefan Tanasa, Cristian Olaru, Stefan Andrei, Java de la 0 la expert, Polirom, 2003, ISBN: 973-681-201-4.
Peter Norton, William Stanek, Ghid de programare in Java, Teora, 1997, ISBN: 973-601-719-2.

Herber Schild, Java 2 - The Complete Reference, Fourth Edition, Osborne, 2001, ISBN: 0-07-213084-9.
Deitel H.M., Deitel P. J., Java - How to programm, Fith Edition, Prentice Hall, 2003, ISBN: 0-13-120236-7.
http://www.east.utcluj.ro/mb/mep/antal/downloads.htm

8.2 Seminar / laborator / proiect

Nr.
ore

Metode de
predare

Observatii

1. Prezentarea mediului JDeveloper. Etapele credrii unei
aplicatii.

2

2. Introducerea si afisarea datelor in mod text. Formatarea
datelor de iesire.

3. Aplicatii cu operatorii.

4. Aplicatii cu if, ?:, si switch. Erori specifice.

N

5. Aplicatii cu while, do, for, break si continue. Erori
specifice.

6. Aplicatii cu subrutine.

7. Aplicatii cu class, new, public, private, protected.

8. Aplicatii cu mostenire si polimorfism.

9. Aplicatii cu interfete, clase si metode abstracte.

10. Aplicatii cu tablouri si cu siruri.

11. Tratarea exceptiilor in aplicatii.

12. Aplicatii cu prelucrarea datelor stocate fisiere.

13. Aplicatii pentru comunicatie in retea.

14. Implementarea de aplicatii client-server pentru roboti.

NININININININININTN

Folosirea de
resurse
TIC/blended

learning, discutii.

Videproiector,
tableta si
tabla

Bibliografie

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Studentii pot opta pentru a-si aplica cunostintele dobandite in industrie, in cercetare sau in a-si extinde,
prin scoala masterala si compentele dobandite in cadul studiilor de licenta.
Indiferent de optiunea acestora competentele acumulate vor fi necesare in cazul in care isi vor desfasura
activitatea in cadrul firmelor specializate pe roboticd sau Tn cadrul firmelor de software orientate pe

domeniul de programare ingineresti .
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10. Evaluare

10.3 Pond
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | . on .erev
din nota finala
10.4 Curs LRIl Elelr il Proba scrisa -durata
rezolvarea de probleme prezentate la . 60 %
evaluarii 1 ore
curs.
Realizarea unei aplicatii intr-un timp
10.5 Seminar/Laborator P8 (il ayand la dlsF.)OZItle toate Proba practica - durata 3
. documentatia de curs si laborator. 40 %
/Proiect L . ore
Prezentarea unei aplicatii realizate
acasa in Jdeveloper.
10.6 Standard minim de performanta
Data completarii: = Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
01.10.2021 Curs Conf. dr. ing. GHERMAN Bogdan
Aplicatii Conf. dr. ing. GHERMAN Bogdan

Data avizarii in Consiliul Departamentului ........
01.10.2021

Data aprobarii Tn Consiliul Facultatii
01.10.2021

Director Departament .......
Prof.dr.ing. ANTAL Tiberiu

Decan
Prof.dr.ing. BIRLEANU Corina




