UNIVERSITATEA TEHNICA CLUJ-NAPOCA

FACULTATE FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, ROE™ CA SI MANAGEMENTUL PRODUCTIEI & Listatla: 24/02/2025
DOMENIU MECATRONICA S| ROBOTICA V% Ea
SPECIALIZARE ROBOTICA (BISTRITA) Anexaltes
Nivel de studii  LICENTA PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2025-2026 _59""“‘3 “""Q' >
Anul: | | Forma de verificare _ Nr.ore/disciplina Credite/sem | Disciplina
Ci DENUMIREA DISCIPLINEI
eplVLED ! zEM ; - 14 :apt Pﬁi B SESM 2 L14 Psapfpﬁl EC V |Total C Apl i‘z‘& 1 2 |cat tip
1.00 Analiza matematica 0 Nota T(‘)‘Dnﬁ 44 40 DF DI
2.00 Algebra lineara, geometrie analitica si diferentiala 2 2 0 O 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DF DI
3.00 Fizica 2 0 2 0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DF DI
4,00 Programarea calculatoarelor si limbaje de programare A OEBSEHO! 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DF DI
|~~
5.00 Chimie 2 0 0 0| Nota 100 28 14 58 4.0 DEREED|
6.00 Geometrie descriptiva si desen tehnic 1.0 0 0| Nota 100 14 28 58 4.0 DF DI
7.00 Stiinta si ingineria materialelor | TEWET =0 0 Nota 75 14 14 47 3.0 DD DI
.10 Limbi modeme | Engleza OO O 0 Nota 50 0 14 36| 20 DC_ DO
8.20 Limbi moderne | Franceza ORI ORRRIO) 0 Nota 50 0 14 36 20 DC DO
8.30 Limbi moderne | Germana e () 0 Nota 50 0 14 36 2.0 DC DO
= =
9.00 Educatie fizica si sport | O IERIOTNC) 0 AR 25 0 14 1 1.0 DC DI
10.00 Metode numerice si matematici speciale a0 1 0 0 Nota 75 14 14 47 3.0 |DF DI
11.00 Mecanica | 2 SO0 0 Nota 75 28 14 33 3.0(DD DI
12.00 Electrotehnica si masini electrice 25RO 28110 0 Nota 100 28 28 44 40|DD DI
13.00 Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 2. 1) 2 0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 [DF DI
I~
14.00 Desen tehnic si infografica 2R 0= 2R 0] 0 Nota [SER28 28 9] 3.0|DF DI
15.00 Stiinta si ingineria materialelor il A0 0 0 Nota 75 14 14 47 3.0|/DD DI
16.00 Bazele roboticii OO R O 0 Nota 26 R OIS 4| 1.0|DD DI
17.00 Comunicare R EEOBE0 0 Nota 50 14 14 22 20|DC DI
18,10 Limbi moderne Il Engleza OYEE2REORFIOF 10 Nota 50 0 28 22 20[DC DO
18.20 Limbi moderne Il Franceza @y 20020 0 Nota 50 028 E822] 2.0|(DC DO
18.30 Limbi moderne Il Germana QR 2T OS] 0 Nota 5O OS2 CEaE22] 20|DC DO
e === ==
19.00 ie fizica si sport Il O, =2 00 a AR SO O 28 HN22) 20|DC DI
20.00 Practica de domeniu | (2 sapt) 0 o0 0 0 30[ AR 75 0 60 15 3.0/{DD DI
EXEMPLAR LINIC
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SPECIALIZARE ROBOTICA (BISTRITA)
Nivel de studii LICENTA PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2025-2026 5 Pag. 2
B Gegdld = ) OBt c o o)l 30{sem1 6 2 1 1500 322 466 712 30.0 30.0
TOTAL AN
j 26.00 ‘ ‘ 2600 | Lemz GBI
101.00 Algebra lineara, geometrie analitica si diferentiala Il e 0| Nota 50 14 14 22 2.0 DF  DFac
200.00 Psihologia educatiei 22RO 0) 0 Nota 125 28 28 69 5.0 DC DFac
301.00 Voluntariat 1 O RO0; 0 AR 50 0 14 36 2.0 DC DFac
102.00 Tehnologii web Je @A A0 0 Nota 50 14 28 8 20|DS DFac
201.00 Pedagogie | (Fundamentele pedagogiei, Teoria si 27200 0 Nota 125 28 28 69 50|DC  DFac
metodologia curriculum-ului)
302.00 Voluntariat 2 0 1 0 0 0 AR 50 0 14 36 2.0|DC  DFac
3 4 0 O D RN Ofsem1 1 1 1 450 84 126 240 9.0 9.0
O 7.00 8.00 sem2 e A= 4
EXEMPLAR UNIC
Originalul se aflé la FnOFd‘:CTOI(AT\gL DIDACTIC
2 pata: 10042028 VAR
Q}i Semnétura: __ —_—
<X
ﬂ(é—clgﬁ, CTORAr Decan Director departament, p il iali: /progi studii,
20#5f.Dr.Ind.Vasile Prof. ¢ 2c. Stelian Brad Prof. dr. ing, Cafin Ghe. Dan Neamiu— Prof.dr.ing. Stelian Brad
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UNIVERSITATEA TEHNICA CLUJ-NAPOCA

FACULTATE

DOMENIU MECATRONICA S| ROBOTICA
SPECIALIZARE ROBOTICA (BISTRITA)

Nivel de studii  LIGENTA

FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, ROBOTICA S| MANAGEMENTUL PRODUCTIEI

Anesa nr

e -
data

I

Y

2305 20!

PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2024-2025

l, Mt 1o 2610272024

Anul: Il ] Forma de veriﬁcaré Nr.ore/disciplina Credite/sem
CODUL St DENUMIREA DISCIPLINEI

(S:E“"s’ - 13 :ap' —— SESM 2 L“ ps"’p'Pi.l EC Vv |Tota c ap isr:é 1 2 |cat tip
21.00 Rezistenta materialelor PR 0 0| Nota 125 28 14 83 5.0 DD DI
22.00 Mecanica Il 2 1 0 0 0 Nota 100 28 14 58 4.0 DD DI
23.00 Bazele sistemelor automate TFS0 50" 2 0 Nota 75 14 28 33 3.0 DD DI
24.00 Tolerante si control dimensional Za 2 =0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DD DI
25.00 Grafica asistata de calculator | 2 0 2 1 0 Nota 100 28 42 30 4.0 DF DI
26 00 Electronica st automatizari 2 0 2 0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DD DI
27.00 Programare in Python AISNORE2E0 0 Nota 100 14 28 58 4.0 DS DI

—— =
28 10 Limbi moderne IIf Engleza {EREIN 010 0| Nota 50 14 14 22 2.0 DC DO
28 20 Limbi moderne il Franceza IRt N0 0 0| Nota 50 14 14 22 2.0 DC DO
28.30 Limbi moderne Il Germana IR O] 0 0 Nota 50 14 14 22 2.0 DC DO
28 40 Etica st integritate academica D0 0 0 Nota 50 14 14 22 2.0 DC DO
29.00 Mecanisme si organe de masini | - A2 R 0 Nota 125 42 56 27 5.0 H
30.00 Mecanica fluidelor 2R O R 0| Nota 75 28 14 33 3.0|DD DI
31.00 Sisteme de actionare PRI SO 0 Nota 75 28 28 19 3.0|DD DI
32.00 Tehnologn pentru internetul lucrurtor in industrie =0 1 0 0 Nota 50 14 14 22 20(DS DI
43.00 Sisteme de conducere in robotica 2570 1 0 0| Nota 75 28 14 33 3.0 (DD DI
34 00 Grafica asistata de calculator If 1 0 2 1] 0| Nota 75 L5314 51328 33 3.0 [DD DI
35.00 Limbi moderne aplicate (Lb.Engleza 1 1 0 0 0] Nota 50 14 14 22 2.0|DC DI
36.10 Actionarea electrica a robotilor industriali 2 0 2 0 0 Nota 100 28 28 44 40|DS DO
e

36.20 Actionari pneumatice 7, ) A 0 0| Nota 100 28 28 44 40|DS DO
37.00 Practica de domeniu Il (4 sapt) 05 OO s O3 0| AR 125 0 120 5 50|DD DI

13 25 O3 of 14 3 9 2 ] 30)sem1 5 3 0 1500 378 512 610 30.0 30.0

{CIALAN 27.00 28.00 I sem2 5 4 0
103.00 Managementul inovarii R OF-I2580) 0 Nota 50 14 28 8 2.0 DS DFac I
202.00 Pedagogie Il (Teona si metodologra instruirii, Teoria si IR PR (s (1) 0 Nota 125 28 28 69 5.0 DC DFac
metodologia evaluarii) EYERADL AR L |
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303.00 Voluntariat 3 0P S50 00 0 AR 50 0 14 36 2.0 DC  DFac
104.00 Antreprenoriat 0RO 2 0| Nota 50 14 28 8 20|DC  DFac
203.00 Didactica specializarii 228 0N 0] 0 Nota 125 28 28 69 5.0|DC  DFac
304.00 Voluntariat 4 ()R O] 0 AR 50 0 14 36 2.0(DC  DFac
|
TOTAL AN 3 3 2 0 (o)l G IR (007 32 Ofsem1 1 1 1| 450 84 140 226 9.0 9.0
Ly 8.00 8.00 gem2 1 1 1
EXEMPLAR UNIC
Originalul se #/1a la PRORECTORATUL DIDACTIC
pate: 4-0%.2024 - W20
Semnatura: ______ =
Rector, Decan, Director departament, il prog studii,
Prof.dr.ing. Stelian Brad
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FACULTATE  FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, ROE_ ) \SIMANAGEMENTUL PRODUCTIE! & Listatla : 07/07/2023
DOMENIU MECATRONICA S| ROBOTICA
SPECIALIZARE ROBOTICA (BISTRITA)
Nivel de studii LICENTA PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2023-2024 Pag. 5
[Forma de veriﬂcaﬁ Nr.ore/disciplina Credite/sem | Disciplina
CODUL SI DENUMIREA DISCIPLINEI 14 sapt EC v |Total ¢ Apl St. B o &
SEEUEEIP) ind B
38.00 Mecanisme si organe de masini Il SN ONE 0N O) 0 Nota 75 42 0 33 3.0 DD DI
39.00 Mecanisme si organe de masini Il (Proiect) OEE 0N RS0 0 Notal 50 ORN28 FEI22; 2.0 DD DI
40.00 Unitati de fabricatie integrata 202 1 0 Nota 125 28 42 55 5.0 DS DI
41.00 Tehnologii de fabricatie | (RO 0 0 Nota 100 14 14 72 4.0 DS DI
42.10 Interfete pentru ir om-robot DR ORI 23550 0 Nota 700 28 28 44| 40 DS DO
42.20 Dezvoliarea sistemelor robotice industriale inteligente 2ENONST2RNN0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DS DO
43.00 Prolectare asistata de calculator DO 2IMIOSEE0 Nota 100 28 28 44| 40 DD DI
44.00 Programare in Java TEIONE 02 0 Nota TR AR ERE 3.0 DS DI
45.00 Senzori si sisteme senzoriale 2SR 2EIN0 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DD DI
46.00 Mecanica robotilor 2 2 0 0 Nota 125 28 28 69 5.0(DS DI
47.00 Tehnologil de fabricatie Il 2 0 1 0 Nota 75 28 14 33 3.0|DS DI
48.00 Sisteme flexibile de fabricatie | 2 0 0 0 Nota 100 28 28 44 40|DS DI
49.00 Constructia mecanica a robotilor industriali | 2 0 0 0 Nota 75 28 14 33 30|DsS DI
50.00 Robotizarea fabricatiel pE ) 0 0 Nota 75528 BT R33) 3.0(DS DI
51.00 Ingineria si managementul calitatii 200 0 0 Nota 100 28 28 44 40|DS DI
52.10 Microcontrolere. microprocesoare ORNR0) 1 0| Nota 100 28 42 30 4.0 55 DO
52.20 Inteligenta artificiala 200 1 0 Nota 100 28 42 30 40|DD DO
= — == =
53.00 Practica de specialitate (3 sapt) OEN0) 30 AR 100 0 90 10 4.0 |DS DI
QRS 14 2 30|sem1 3 4 1| 1475 378 454 643 29.0 30.0
OTALEN 27.00 jsem2 a2 .y
105.00 Managementul proiectelor 2IR0; Nota 50 14 28 8 2.0 DC DFac
204.00 Instruire asistata de calculator 1 0 0 Nota 50 14 14 22 2.0 DC  DFac
205.00 Practica pedagogica de specialitate in invatamantul 0 0 Nota] 758, 105425 33) 3.0 DC DFac
preuniversitar
505.00 Voluntaniat 5 0 0 AR| 50 0 14 36| 20 DC DFac
106.00 Roboti mobili autonomi : Nota 50 14 28 8 iR U NHEC
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Listatla: 07/07/2023
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Nivel de studii  LICENTA PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2023-2024 Pag. 6
206.00 Managementul clasei de elevi 15 810::0] 0 Nota 75 14 14 47 3.0|DC DFac
207.00 Practica pedagogica de specialitate in invatamantul (=) =000 3 Nota 50 0 36 14 2.0|(DC  DFac

preuniversitar
208.00 Examen de absolvire: nivelul | OZER0FSE Os0) 0 Nota 0 0 O 0 5.0|DC  DFac
209.00 Arta si comunicare - FACULTATIV SLR0; 0 0 0 Nota 25 14 0 11 1.0|DC DFac
306.00 Voluntariat 6 OE ()= 0 AR SO 0F 14836 2.0 [DC  DFac
TOTAL AN 340! il & 2 2 ol 3(sem1 2 475 70 190 215 9.0 10.0
£ B N, 6.00 7.00 sem2 2 %51

Decan,
Prof. dr. in
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Prof.Dr.ing.Vasile Tona

P

sta Birleanu
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Prof. dr. ing. Calin Ghe, Dan Neamtu
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UNIVERSITATEA TEHNICA CLUJ-NAPOCA
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Anul: IV | Forma de verificare;  Nr. Ci DI
cobuL si DENUMIREA DISCIPLINEI
cssrg 1 5 14 :apt - SESM 2 I-14 Psaplpﬁ_l ehe V |Tomt ¢ apt ﬁ:’ 1 2 e i
55.00 Productia digitala B 05800 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DS DI
56.00 Constructia mecanica a robotilor industriali Il 2O Ol 0 Nota 100 28 14 58 4.0 Ds DI
57.00 C si unelte cucomanda| 2 0 1 0 0 Nota 100 28 14 58 4.0 DS DI
numerica
58.00 C ia si ea si lor de productie 28E0F=S02710 0 Nota 50285 022 2.0 DS DI
robotizate
59.00 Conceptia si de prodi OREEONUHOR=%2 0 Notal 50 OFN281ISt22 2.0 DS DI
robotizate (proiect)
60.00 Roboti pentru servicii | 1 0 1 0 0 Nota 50 14 14 22 2.0 DS DI
61.00 Sisteme flexibile de fabricatie Il 2O 20 0] Nota 100 28 28 44 4.0 DS DI
62.10 Interfete pentru interactiunea om-robot B850 0] Nota 100 28 28 44 4.0 DS DO
62.20 D I robotice industriale i AT RR 0 Nota 100 28 28 44 4.0 DS DO
63.10 Aplicatii cu in robotica industrial: | RO FS20 0] Nota 100 14 28 58 4.0 DS DO
63.20 C logic progi ile si i 1 (OF=RI2IN0 0 Nota 100 14 28 58 4.0 DS DO
fabricatiei
64.00 Ingineria si managementul calitatii 2P O 2B 0) jol Nota 126 28 28 69 5.0 |DS DI
65.00 Sisteme mecatronice RE=) SRS 1) 0 Nota 126 28 28 69 50|DD DI
66.00 Roboti pentru servicii Il R O O 0 Nota 50 28 14 8 20|DS DI
67.00 Roboti cu structuri paralele si aplicatii A LY 0 Nota 125 28 14 83 50|DS DI
68.10 Realitate virtuala 2800 1 0 0 Nota 125 28 14 8-3 50|DS DO
68.20 { p si comanda manipt elor 2R N0 0 0 Nota 1252814183 5.0(DS DO
69.00 Elaborarea proiectului de diploma (250 505 & 0 Nota 100 0 56 44 40|DS DI
70.00 Practica pentru proiectul de diploma 0 0 0 O 5 Notay 100 0 70 30 4.0(DS DI
71.00 Sustinerea proiectului de diploma OO UE 0] Nota ORS00 0 10.0 (DS DI
TOTAL AN Wl e L UL 08105 1065 5[sem1 5 3 1 1500 336 406 758 30.0 30.0
27.00 26.00 kem2 3 2 2 EXEMPLAR UNIC
Orlginalul se aflé ‘a’ﬁFjORESTOHATUL DIDAC
Data; 2004 - 2022 \APO
— =
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UNIVERSITATEA TEHNICA CLUJ-NAPOCA

FACULTATE  FACULTATEA DE INGINERIE INDUSTRIALA, RC™)\ A S| MANAGEMENTUL PRODUCTIE! = Listatla : 16/05/2022
DOMENIU MECATRONICA S| ROBOTICA
SPECIALIZARE ROBOTICA (BISTRITA)
Nivel de studii LICENTA PLAN DE INVATAMANT PENTRU PROMOTIA CARE INCEPE CU ANUL UNIVERSITAR 2022-2023 < Pag. 8
07.00 Tehnici de prototipare rapida 1 05 240, 0 Nota 50 14 28 8 2.0 DC DFac
08.00 Robotica medicala IO T2EN0 0 Nota 50 14 28 8 2.0 DC DFac
B07.00 Voluntariat 7 DSRS0 0 AR 50 0 14 36 2.0 DC DFac
B08.00 Voluntariat 8 0 AR 50 0 14 36 2.0(DC DFac
2 1 4 of o ol osemi 0 2 1 200 28 84 8 60 20
LOTATAN 7.00 1.00 sem2 W= ) =)
EXEMPLAR UNIC
Originalul se afli la PRORECTORATUL DIDACT|
Data: M
Semnétura: =
A PR
Rector, I{ecan, Director departament, p bil i program studii,
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